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Oz

Bir problemin yenilik¢i/yaratict ¢oziimlerinin bulunabilmesi i¢in en dnemli adim problem taniminin yeniden
diizenlenmesidir. Problem tanimini verildigi gibi alip kullanmak, problem c¢oziicliniin bakis agisini kisitladigi gibi
tamamen yanlig yola da yonlendirebilir. Bununla birlikte ¢eliski iceren yenilik¢ilik ve yaraticilik gerektiren
problemlerdeki geligkileri belirlemek zor olabilmektedir. Bu galismada, problem taniminin diizenlenmesine ve ¢eligkilerin
belirlenmesine yonelik gelistirilmis olan ‘problemi yeniden tanimlama’ algoritmasimn endiistride karsilagilan ‘tasima
sirasinda ortaya ¢ikan palet devrilme’ sorununa uygulanmasi sunulacaktir. Problemin yeniden nasil ifade edileceginden
ve bunun i¢in izlenen siiregten bahsedilecektir. Elde edilen yeniden tanimlamalar ile ¢6ziime erismek i¢in kullanilabilecek
TRIZ yontemleri onerilecektir.

Anahtar Kelimeler: Celiskiler, problem formiilatorii, problemin yeniden tanimlanmasi, TRIZ

Redefining the Problem in Problem Solving with TRIZ: Problem Formulation

Abstract

The most important step to find the innovative / creative solutions of a problem is the reorganization of the problem
definition. Using the problem definition as given not only can restrict the point of view of the problem solver but also can
lead him/her to the wrong path. However, it can be difficult to identify contradictions in problems that require
contradictory innovation and creativity. In this study, the ‘redefine the problem' algorithm, which was developed for the
regulation of the problem definition and the determination of the contradictions, will be applied to the 'pallet tipping that
occurs during transportation' problem encountered in the industry. How to re-express the problem and the process
followed for it will be discussed. TRIZ methods that can be used to reach the solution with the obtained redefinitions will
be proposed.

Keywords: Contradictions, problem formulator, problem redefinition, TRIZ

GIiRiS
Tasarim ve problem ¢6zmenin ilk asamasi soyutlayip ¢ikarmak yetenekli bir kisinin bile ¢ok
problemin tanimlanmasidir. Birileri tarafindan zamanini alabilir. Ko6tl ifade edilen veya eksik bir

tanimlanan ya da c¢ercevesi ¢izilen problemin ilk nce
problem ¢oziicii/ler tarafindan yeniden ifade edilmesi
gerekir.  Problemin/sorunun  biitiin  yonleriyle
anlagilmas1 ve genis bir agidan bakilabilmesine
olanak saglayacak sekilde yeniden diizenlenmesi
olduk¢a onemlidir. Boylelikle gergekte ¢oziilmesi
gereken problemin ele alinmasi saglanabilir.
Problemi yeniden tanimlama adimi, tasarim ve
problem ¢dzmenin ilk adimi olarak bilinmesine
karsin hem ihmal edilir hem de zor bir istir, ¢iinkii
gercek problemler siklikla gesitli sekillerde gizlenir.
Bilgi okyanusunun igerisinden gercek problemi

bicimde ortaya konulan bir problem, problem
coOziiciiyi imkansiz veya kabul edilemez/yanlis
¢oziimlere yonlendirebilir. Ikincil ya da iigiinciil
problemlere odaklanarak gecici ¢6ziim bulunmasini
saglanabilir, ancak harcanan zamani, paray1 ve emegi
en aza indirebilmek icin gercek problemi bulmak ve
cozmek gereklidir. Problemi yeniden tanimlama ve
birincil problemi belirleme yoéntemleri arasinda
nedensel haritalama yontemleri cogu zaman merkezi
bir rol oynamaktadir. Ciinkii dogru kdk nedenlerini
bulmak, iyilestirme i¢in fikir bulmakta kritik 6neme
sahip olabilmektedir.
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Coziimii zor olan problemler genellikle geliski
igerirler ve bu celigkileri problem tanimindan ortaya
cikarmak genellikle zor olabilmektedir. Ayrica,
problem ¢oziimiine farkli yollardan yaklasmak igin
tetikleyici yeniden tanimlanmis problem ciimlelerine
ihtiyag vardir. Iste problem formiilatorii hem
problemdeki ¢eligkileri agikga ortaya koydugu gibi,
hem de yararli fonksiyonlar ve zararli fonksiyonlar ile
ilgili problem ¢dzme igin bir¢ok yonlendirici problem

tanimlart vermektedir. Bu c¢alismada, problem
formiilatoriiniin endiistriyel bir probleme
uygulanmasindan bahsedilecektir. Palet {izerine

robotlar vasitasiyla dizilen torba paketlerin tagima
sirasinda devrilme problemini 6nlemeye yonelik bir
calismadir. Firma yetkilileri tarafindan yapilan
problem  tanimina, problem  formiilasyonun
uygulanmasi sonucundaki grafiksel gosterim ve
yoOnlendirici problem ciimlelerinin olusturulmasi
verilecektir.  Bu  ciimlelerin  y0nlendirilmesi
sonucunda problemlerin nasil ¢dziilecegi konusu ise
uygun TRIZ yoéntemlerinin segilerek kullanilmasina
kalacaktir. Dolayisiyla, bu calisma sonucunda
endiistriyel problemin ¢oziimiine yonelik Oneriler
getirmekten ziyade, hangi yontemlerin
kullanilabilecegine dair dnerilerde bulunulacaktir.

LITERATUR ARASTIRMASI

Bir sorunun nedenlerini analiz etmek i¢in Zihin
Haritalama, Balik Kil¢ig1, FMEA (Hata Tiirleri ve
Etki Analizi), Sebep-Sonu¢ Analizi, Problem
Formiilatorii gibi pek ¢ok yontem vardir (Lee ve ark.,
2018). Ancak, bunlarin icerisindeki ozellikle {iretim
alanindaki yenilik projelerinde daha sik kullanilan
kok nedensel iliski haritalama yodntemlerinden birisi
olan Problem Formiilatorii dikkat ¢ekmektedir.
“Inovasyon nasil yapilir?” sorusuna son zamanlarda
“Yenilik¢i/Yaratici Problem Cozme Teorisi, TRIZ”
yontemi onerilmektedir. TRIZ kolayca 6grenilebilip,

Ogretilebilen,  kisiye/kisilere = bagli  olmayan,
sistematik bir bi¢imde uygulanabilen, diinya
patentlerindeki  teknolojilerinin  kullanilmasina

olanak veren popiiler bir yontemdir (Zusman ve
Zlotin, 1999; Orloff, 2003; Sener, 2006; Durgun ve
Doruk, 2015; Kaya, 2016; Ekmekgi ve Nebati, 2019).

Bir sistemin yararli ve zararli fonksiyonlari
arasindaki baglantry1 gostermek i¢in basit bir sebep-
sonug grafiginin olusturulmasi, problem formiilasyon
stireci olarak adlandirilir. Problem Formiilatorii TRIZ
yontemlerinde kullanilabilecek problem tanimlarim
dogrudan verebilmesi nedeniyle tercih edilmektedir

[JPAS

ijpas@munzur.edu.tr
ISSN: 2149-0910

(Celiktiirk ve ark., 2005). Problem formiilatorii, kok
neden analizini yapmak, yenilik¢i yaratict problem
¢Oziimiinii gerektiren geliskileri ve ¢dzme yonleri
olusturmak i¢in gelistirilen bir yazilim bir modiiliidiir
(Zlotin ve ark., 1994). “5 Neden Sorusu” basit agag
yapist yerine zincir yap1 kullanir. Dolayisiyla, yararl
fonksiyonlar, zararli fonksiyonlar ve c¢eliskiler
arasindaki iliskiler gorsel olarak gosterilebilmektedir.
Bu gosterimlerden birgok problem ¢ézme tanimlari
olusturulabilmektedir (Terninko ve ark., 1996).

SEPERATOR PROBLEMI

Cocuk bezi makinelerinde {iiretilen bezler iiriin
Olciilerine gore paketlenmektedir ve bu paketlerde
daha sonra Pazar tarafindan belirlenmis adetlerde
torbalara doldurulmaktadir. Paketleme
makinelerinden ¢ikan torbalar konveyor araciligiyla
depoya sevk edilerek, robotlar yardimi ile paletler
tizerine belirlenen sekilde dizilmektedir. Bu dizim
sirasinda  torba katmanlar1 arasinda kaymalar
yasanmaktadir (Kapucu ve ark., 20193 °). Katmanlara
seperator  konulmaksizin,  paketler  paletlere
dizilirken/dizildiginde veya konveyorler iizerinde
harekete baslandiginda Sekil 1 ve 2°de goriildiigii gibi
devrilmeler/ayrilmalar olmaktadir.

Bu kaymalar1 oOnlemek ve diiz bir zemin
olusturmak admna robot sisteminde katlar arasina
seperatorler yerlestirilmektedir. Bu seperatorler
yurtdist menseli olan 2 yiizli kaydirmaz materyalle
kaplanmis bir yiizeye sahiptirler. Tedariki yurt
disindan oldugu i¢in hem maliyet hem de temrin
konusunda sikintilar yasanmaktadir. Genellikle de
birka¢ kullanimdan sonra deformasyona ugradiklari

icin kullanilamaz duruma gelmektedirler. Yerli
seperatorler piyasada mevcuttur ancak, ithal
muadilleri  ile  kiyaslandiginda  devrilmeleri

engellemede yetersiz kalmaktadir.

Paletleme islemi tamamlandiginda paletler,
paketleme hattindan alinip stok alanina tasinincaya
kadar konveyorler tizerinde birkag defa dur kalk
yapmaktadir. Bu hareketler yatay diizlemde
olmaktadir. Ayrica bir defa da dikey yonde dur kalk
yapmaktadir. Bu hareketlerin haricinde ana depoya
taginirken de cgatall tasiyici ile tasinmaktadir. Uygun
seperator olmadiginda paketler dur-kalk sirasinda ve
catalli tasiyicida olusan ivmelenmeler nedeniyle
birbirleri  {izerinde kolayca hareket ederek
devrilmektedir.

Ayrica, seperatdr olmasina ragmen depolama
alaninda bekleyen bu tiriinler bir siire sonra kaymaya
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baslamaktadir. Bu nedenle depolama alaninda hem
yetersiz alan hem de goriintii kirliligi olugmaktadir.
Dagilan paletlerin yeniden diizenlenmesi, sayimi ve
kontrolii ekstra bir ig yikii olusturmaktadir. Firma
seperator problemine ¢éziim aramaktadir.

Sekil 1. Tagima arabasinin ivmelenmesine bagli
olarak devrilmeler (Kapucu ve ark., 2019?)

Sekil 2. Palet iizerinde dizim sirasinda torbalarin
birbirinden ayrilmasi (Kapucu ve ark., 2019%)

PROBLEM FORMULASYONU

Problem formiilasyon grafiginin olusturulmasi
sirasinda Zararli (ZF) ve Yararli Fonksiyonlar (YF)
arasinda genellikle {i¢ tiir baglanti vardir. Bu
baglantilar Sekil 3’te verilmistir. Bu sekilde
problemde tanimlanan olumlu ya da olmas1 gereken
nitelikler (YF) daire icerisinde, sistemin ¢alismasini
olumsuz yonde etkileyen nitelikler (ZF) ise
dikdortgenler ile gosterilmistir. Yakin iliskide olan
ZF ya da YF arasindaki baglanti da yine degisik
oklarla gosterilmistir.

Bu iligkiler aym1 zamanda sebep sonug
climlelerini vermektedir. Yukaridaki tanimlanan
problem incelendiginde yararli fonksiyonlar/islevler
ile zararl fonksiyonlar/islevler arasindaki baglantilart
su sekilde ifade etmek miimkiindiir.
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Sekil 3. Zararli (ZF) ve Yararli Fonksiyonlar1 (YF)
arasindaki ¢ tiir baglanti

(Seperatdr) gerekir (palet devrilmesini 6nlemek) igin,
(Seperatdr) sebep olur [zaman kaybina],

(Seperatdr) sebep olur [maliyet artisina],

(Seperatdr) sebep olur [islem karmasikliginal],
(Seperatdr) gerekir diger (bag olusturmak) igin,
(Seperatdr) gerekir diger (stirtiinmeyi artirmak) igin,

(Seperator) gerekir (iist iiste dizilen paketlerin
ezilmesini 6nlemek) i¢in,

(Forklift) gerekir (paletleri tasimak) igin,

(Forklift) sebep olur [palet devrilmesine],

(Dur-kalk) gerekir (paleti konveyorde tasimak) igin,
(Dur-kalk) sebep olur [palet devrilmesine],
(Paletlere paketleri dizmek) gerekir (depolamak) icin,
(Paletleri tasimak) gerekir (depolamak) igin.

Burada bahsedilen ZF ve/veya YF arasindaki
baglantilari (sebep sonug iliskilerini) grafik olarak bir
biitin  halinde Sekil 4’teki gibi goOstermek
mimkiindiir. Bu sekildeki numaralar diigiim
noktalarin1 gostermektedir. Diigim noktalar1 igin;
kotiilegsen nitelikler i¢in Onleyici, olumlu nitelikler
icin alternatif ve hem sebebiyet veren hem de
gerektiren cikiglart olan icin de ¢eligki ifadeleri
yazilabilir. Bu sekilde problem ile ilgili asagida da
verildigi  gibi, bircok alt problem ifadeleri
olusturulabilir.
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Sekil 4. Palet tagima sirasindaki palet devrilmeleri probleminin formiilasyon grafigi
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la. (Paletleri depolamak) icin (Torbalar1 dizme)
gerektirmeyen alternatif bir yol bul.
1b. (Torbalari dizme)’nin gelistirilmis bir yolunu bul.

2a. (Paletleri tasimak) ig¢in (Konveyor dur-kalk
hareketi) gerektirmeyen alternatif bir yol bul.

2b. (Konveyor dur-kalk hareketi)’nin gelistirilmis bir
yolunu bul.

3a. (Paletleri depolamak) i¢in, (Torbalar dizme)’yi
saglayan ve (Paletleri tasima)’y1 gerektirmeyen
alternatif bir yol bul.

3b. (Paletleri depolama)’nin gelistirilmis bir yolunu
bul.

4a. (Paletleri tagima) i¢in, (Paletlerin depolanmasi)’n1
saglayan ve ayni zamanda [Palet devrilmesi]’ne
sebep olmayan alternatif bir yol bul.

4b. (Palet tasima)’y1 gelistirmenin bir yolunu bul.
4c. CELISKIYI ¢6zmenin bir yolunu bul: (Palet
tasima), (Palet depolama)’y1 saglasin fakat [Palet

devrilmesi]’ne sebep olmasin.
4d. (Palet tasima) igin, (Konveyor dur-kalk
hareketi)’ni saglayan ve ayni zamanda [Palet

devrilmesini] engelleyen alternatif bir yol bul.

4e. (Palet tasima) igin, (Paletleri depolama)’y1
saglayan ve ayni zamanda (Forklift) gerektirmeyen
alternatif bir yol bul.

Sa. (Paletleri tasimak) i¢in (Forklift) gerektirmeyen
alternatif bir yol bul.
5b. (Forklift)’in gelistirilmis bir yolunu bul.

6a. (Palet katihigmin azligi) durumunda [Palet
devrilmesi]’ne sebep olmayan alternatif bir yol bul.
6b. (Palet katiligimin azligi)’n1 gelistirmenin bir
yolunu bul.

7a. (Palet tasima) altindaki durumda (Paketler arasi
bag olusumu)’'na gerek kalmaksizin [Palet
devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak, azaltmak veya
onlemek icin bir yol bul.

7b. (Palet katiligmin azligl) altindaki durumda
(Paketler arasit bag olusumu)’na gerek kalmaksizin
[Palet devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak, azaltmak
veya Onlemek i¢in bir yol bul.

7c. (Seperator eksikligi) altindaki durumda (Paketler
arast bag olusumu)’na gerek kalmaksizin [Palet
devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak, azaltmak veya
onlemek i¢in bir yol bul.
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7d. (Palet tasima) altindaki durumda (Paketler arasi
siirtiinmeyi artirma)’ya gerek kalmaksizin [Palet
devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak, azaltmak veya
onlemek i¢in bir yol bul.

7e. (Palet katiligmmin azlhigi) altindaki durumda
(Paketler aras1 siirtinmeyi artirma)’ya  gerek
kalmaksizin [Palet devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak,
azaltmak veya dnlemek i¢in bir yol bul.

7f. (Seperator eksikligi) altindaki durumda (Paketler
arasi siirtiinmeyi artirma)’ya gerek kalmaksizin [Palet
devrilmesi]’ni ortadan kaldirmak, azaltmak veya
onlemek i¢in bir yol bul.

79. [Palet devrilmesi]’nden yararlanmanin bir yolunu
bulun.

8a.  (Seperator eksikligi) durumunda [Palet
devrilmesi]’ne sebep olmayan alternatif bir yol bul.
8b. (Seperator eksikligi)’ni gelistirmenin bir yolunu
bul.

9a. (Paketler aras1 bag olusturmak) i¢in (Seperator)’e
gereksinim  duymayan  [Palet  devrilmesi]’ni
engelleyen alternatif bir yol bul.

9b. (Paletler aras1 bag olusturma)’nin gelistirilmis bir
yolunu bul.

10a. (Paketler arasi siirtiinmeyi artirmak)
(Seperator)’e  gereksinim  duymayan
devrilmesi]’ni engelleyen alternatif bir yol bul.
10b. (Paketler arasi slirtinmeyi artirma)’nin
gelistirilmis bir yolunu bul.

i¢in
[Palet

11a. (Paketler arast bag olusturmasi) i¢in (Seperator)
saglayan ve ayni zamanda [Maliyet artigina] 'na sebep
olmayan alternatif bir yol bul.

11b. (Paketler aras1 bag olusturmasi) i¢in (Seperator)
saglayan ve aym zamanda [Islem karmasikligi]’na
sebep olmayan alternatif bir yol bul.

11c. (Paketler aras1 bag olusturmasi) i¢in (Seperator)
saglayan ve ayni zamanda [Zaman kaybi]’na sebep
olmayan alternatif bir yol bul.

11d. (Paketler arasi siirtlinmeyi artirmak) igin
(Seperator) saglayan ve aym zamanda [Maliyet
artisina]’na sebep olmayan alternatif bir yol bul.

11e. (Paketler arasi siirtiinmeyi artirmak) igin
(Seperatdr) saglayan ve aym zamanda [islem
karmasikligi]’na sebep olmayan alternatif bir yol bul.
11f. (Paketler arasi siirtinmeyi artirmak) igin
(Seperator) saglayan ve ayni zamanda [Zaman
kaybi]’na sebep olmayan alternatif bir yol bul.

11g. (Seperatdr) gelistirmenin bir yolunu bul.
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11h. CELISKIYiI ¢6zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler aras1 bag olusumu)’nu saglasin
fakat [Zaman kaybi]’na sebep olmasin.

11i. CELISKiYI ¢6zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler aras1 bag olusumu)’nu saglasin
fakat [Islem karmasiklig1]’na sebep olmasin.

11j. CELISKiYI ¢6zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler aras1 bag olusumu)’nu saglasin
fakat [Maliyet artisi]’na sebep olmasin.

11k. CELISKIYiI ¢6zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler arasi sirtiinmeyi artirma)’yi
saglasin fakat [Zaman kaybi]’na sebep olmasin.

111. CELISKiYI ¢&zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler arasi siirtlinmeyi artirimi)’ni
saglasin fakat [Islem karmasiklig1]’na sebep olmasin.
11m. CELISKiYI ¢b6zmenin bir yolunu bul:
(Seperator), (Paketler arasi siirtiinme artirma)’yi
saglasin fakat [Maliyet artigi]’na sebep olmasin.

12a. [Maliyet artisi]’n1 ortadan kaldirmak, azaltmak
veya Onlemek i¢in bir yol bul.

12b. [Maliyet artisi]’ndan yararlanmanin bir yolunu
bulun.

13a. [Zaman kaybi]’m1 ortadan kaldirmak, azaltmak
veya Onlemek i¢in bir yol bul.

13b. [Zaman kaybi]’ndan yararlanmanin bir yolunu
bulun.

14a. [Islem karmasikligi]’n1 ortadan kaldirmak,
azaltmak veya 6nlemek icin bir yol bul.

14b. [islem karmasikligi]'ndan yararlanmanin bir
yolunu bulun.

Yukarida verilmis problemin yeniden tanimlama
ciimleleri ile TRIZ yontemleri kullaniimak
istenilebilir. Bu  durumda, probleme 0Ozgi
tanimlamalar yerine yine TRIZ’de bahsedilen teknik
parametreler/6zellikler’in belirtilmesi gerekecektir.
Ik on yedi problem tanim ciimlesine bakildiginda,
bunlarin teknik sistemin iist bilesenleri ile ilgi
olduklar1  goriilmektedir.  Ozellikle, fonksiyon
iyilestirme veya alternatif yol bulma ile ilgili olanlar
icin teknik istemlerin ideale/miikemmellilige giden
asamadaki aralig1 kapatmak i¢in etkiler veri tabani
kullanimi1 Onerilebilir. 7c¢, 9a ciimlesi TRIZ’deki
Fiziksel celiskiler yontemine gonderme yapmaktadir.
Seperator olmasin ama palet devrilmesi de olmasin,
diger bir deyisle sistem (seperatdr) olmasin fakat
fonksiyon (palet devrilmesinin &nlenmesi) sanki
seperatdr varmis gibi yerine getirilsin olarak ifade
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edilebilir. Fiziksel geligkilerin ¢6ziimii i¢in ayrigtirma
prensipleri kullanilmaktadir (Kapucu ve ark., 2019b).
“Paketler aras1 bag olusturulmasi” ve “paketler arasi
siirtiinmeyi artirmak igin” ile baslayan climleler ise
teknik  sistemdeki = “silirtlinme”  parametresinin
“lyilestirilmesi”/“artirilmasi”n1 icermektedir. Bunun
icin ise yine TRIZ’in ¢6ziim bulma yontemlerinden
olan ideal nihai sonuca erismek i¢in kullanilan TRIZ
etkiler veri tabanindan ¢6ziim Gnerilerine erisilebilir
(Kapucu ve ark., 2019a). Celiskiler iceren ciimlelere
bakildiginda  bazilarinin  dogrudan  TRIZ’de
problemleri ifade etmek igin kullanilan 39 teknik
parametre ile ifade edildikleri goriilmektedir; “Zaman
kayb1”, “Islem karmasikhg” gibi.  Teknik
parametrelerden bazilari ise {istii kapali bir bigimde
taniml1 olup bunlarin da problem ciimlelerinden
kolayca cikarilabilmesi miimkiindiir.  Ornegin,
“Giivenilir olmas1”, “Sekil” (palet biitiinligiiniin
korunmasi), Nesnenin etkilendigi zararli faktorler,
“Verimlilik” ve benzerleri gibi. O halde, olusan
problem tanimlarindan iyilestirilmek istenilen ya da
kotiilesen teknik parametreler kolayca belirlenebilir.
Dolayisiyla, teknik ¢eligkilerin ¢6ziimii igin ¢eliskiler
matrisi  kullanilarak  ¢6ziim bulmak olasidir
(Celiktiirk ve ark., 2005). Tiim bunlarin haricinde,
palet devrilmesi probleminin “Operasyon Alani”nin
katmanlar1 arasi oldugu problem tanimlarindan
anlasilmaktadir. Buranin “Madde-Alan Modeli”
yapilip, 76 standart ¢dziimden uygun olanlan ile
farkl1 ¢6zlim Onerileri sunulabilir. Tiim bu anlatilanlar
dikkate alindiginda, problem formiilasyonunun
problemin detayli anlagilmasi ve kullanilabilecek
TRIZ yontemlerinden hangilerinin segilebilecegi
konusunda olduk¢a etkili bir yontem oldugu
goriilmektedir.

SONUCLAR

Ozellikle, yenilikgilik/yaraticilik gerektiren zor
problemler olarak nitelenen ve celiski barindiran
problemlerde ¢eligkilerin elde edilmesi tanimlanan
problemden zaman zaman daha zor olmaktadir.
Yenilik¢i/yaratict problem ¢ozme teorisine eklenen
bu problem formiilasyonu ile problemi ¢dzmek igin
bir¢ok yonlendirici climleler olusturulabilmekte, kok
nedeni belirlenebilmekte ve celiskiler kolayca elde
edilebilmektedir. Bir yazilim programinin bir pargasi
olarak gelistirilen ve patent ile koruma altina alinan
bu yontemin patent siiresinin dolmasi goz Oniine
alindiginda herkes tarafindan kullanilmasinda bir
sakinca yoktur. Bu ¢alismadan da anlasildigi tizere,
taniml1 adimlar izlenildiginde problem c¢oziiciilere
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problemin yeniden tanimlamasia yonelik biiyiik
kolayliklar saglanmaktadir. Coziim igin alternatif
yonlere bakma konusunda, yontemleri belirlemede ve
hatta ¢6ziim tretmede olduk¢a yardimci oldugu
goriilmektedir.

CIKAR CATISMASI BEYANI
Yazarlar bu makale ile ilgili herhangi bir ¢ikar
catismasi bildirmemektedir.

ARASTIRMA VE YAYIN ETiGi BEYANI
Yazarlar bu caligmanin arastirma ve yaymn
etigine uygun oldugunu beyan eder.
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